Во время занятия прислать фото конспекта на почту Yanikatroi@mail.ru с указанием фамилии и группы, если конспекта за это время не будет значить в журнале будет стоять Н
Основы электропривода

Электроприводом называется электромеханическое устройство, предназначенное для электрификации и автоматизации рабочих процессов, состоящее из преобразующего, электродвигательного, передаточного и управляющего устройств.
[image: ]
Преобразующее устройство ПРУ - изменяет величину напряжения, род тока или частоту напряжения. 
Электродвигательное устройство ЭДУ - преобразовывает электрическую энергию в механическую. 
Передаточное устройство ПУ - изменяет скорость до величины необходимой машине и может выглядеть в виде редуктора, коробки передач, ременной и другой передачи. 
Управляющее устройство УУ - воздействует на преобразующее, электродвигательное и передаточное устройство, изменяет величину мощности или момента на входном валу рабочей машины, или частоту напряжения, ток возбуждения или схему включения электродвигателя, либо передаточное число коробки передач. УУ может изменять направление движения рабочей машины, изменяя направление вращения электродвигателя, либо воздействуя на передаточное устройство.
Преобразующее устройство может быть выполнено в виде магнитного усилителя (изменяющего величину переменного напряжения) магнитного усилителя с выпрямителями. 
Передаточное устройство может быть управляемым и неуправляемым. 
Оно может быть выполнено в виде коробки передач с электромагнитными муфтами, изменяющими её передаточное число. 
Электропривод преобразует электрическую энергию в механическую и обеспечивает управление механической энергией.
Электроприводы можно разделить на 3 группы : 
1 групповой (трансмиссионный), 
2 - одиночный, 
3 – многодвигательный. 
В групповом один электродвигатель с помощью механических передач приводит в действие несколько рабочих машин, сейчас не применяется, громоздок, ненадёжен, большие потери мощности. 
В одиночном электроприводе рабочая машина приводит один электродвигатель, при этом все органы рабочей машины механические соединены с ним передачами, расположенными на ней. Пример токарного станка. 
В многодвигательном электроприводе каждый орган машины может приводиться отдельным двигателем, такие электроприводы сейчас наиболее перспективны.
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